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Przekazniki nadzorcze - POZIOMU

HRH-6 | Automat do nadzoru poziomu cieczy (5 pozioméw), stopierr ochrony obudowy IP65

kod EAN
HRH-6/AC: 8595188136990
HRH-6/DC: 8595188137409

Dane techniczne

Funkcje:

Napiecie zasilania:
Pobér mocy:

Max. moc rozproszona
(Un + zaciski):
Tolerancja napiecia:
Obwadd pomiarowy
Histereza ustawialna w
zakresie *:

Napiecie na sondach:

Maks. pojemnos¢ kabla sondy:

Czas opdznienia:

Wyjscie

llos¢ stykow:

Prad znamionowy:

Moc taczeniowa:

Prad szczytowy:

Napiecie znamionowe:
Trwato$¢ mechaniczna (ACT):
Trwatosc elektryczna:
Pozostate dane
Temperatura pracy:

Temp. przechowywania:
Wytrzymatos¢ izolacji (zasil.-czujnik):
Pozycja robocza:

Stopien ochrony obudowy:
Ochr. przeciwprzepieciowa:
Stopien zanieczyszczenia:
Wymiary:

Waga:

Zgodnos¢ z normami:

Zalecane sondy pomiarowe:

HRH-6/DC HRH-6/AC

DC12-24V
max. 1.8 W

230V AC (50 - 60 Hz)
max. 3.8 VA

3w
+20% -20..+10 %
min. 10 kQ
max. 200 kQ
max. 3V AC
500 nF (dla min. czuto$¢i),
50 nF (dla maks. czutosci)
ustawialna 1..10's
6x dioda LED (1x czerwona, 1x zé6tta, 4x zielona)
1 x NO (AgNi)
10A/ACI
2500 VA /AC1,200 W/ DC
16A/<3s
250V AC/ 24V DC
10.000.000 op.
100.000 op.

-20..+55°C
-30..+70°C
X 3.75kv
dowolna
1P65

2
110x 130 x 72 mm
2889 3859
EN 60255-1, EN 60255-26, EN 60255-27,
EN 60669-1, EN 60669-2-1
patrz str. 128

* wyzsza czuto$¢ przy skrajnych wartosciach zakresu
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« funkcja 1 nadzoruje min. i maks. poziom, np: w zbiornikach...
« funkcja 2 stosowana w celu utrzymywania poziomu w basenach...

sonda)

minacji zaktocen sieciowych

odseparowane 230V AC do zastosowan ogélnych

rowanie pompa (wg wybranej funkcji)

wybor funkgji za pomoca przetacznika na panelu przednim
urzadzenie nadzoruje 5 poziomdéw za pomoca 6-ciu sond (jedna wspolna

wspolng sonde mozna zastgpi¢ metalowym (przewodzacym) zbiornikiem
sygnalizacja poziomu cieczy za pomocg 6-ciu diod LED na panelu urzadz.
czestotliwos¢ pomiaru 10 Hz w celu zapobiegania polaryzacji cieczy i eli-
zasilanie 12.. 24V DC (do zastosowania w wozach strazackich) lub galw.

styk przekaznika 10A do sygnalizacji petnego / pustego zbiornika lub ste-

wybor funkcji PUMP UP / OFF / PUMP DOWN (dopompowanie / wytaczo-

ne / odpompowanie) przetacznikiem na panelu urzadzenia

Opis urzadzenia

HRH-6/DC Jednostka podstawowa

Przetacznik funkgji
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Elementy ustawien (wewnatrz jednostki podstawowej)

LEDG6 - sygnalizacja
poziomu L5

LEDS - sygnalizacja
poziomu L4

LED4 - sygnalizacja
poziomu L3

LED3 - sygnalizacja
poziomu L2

LED2 - sygnalizacja

poziomu L1

LED1 - sygnalizacja
napiecia zasilania

SENS.

J1-Jumper -
wybor funkeji

Ustawienie
czutosci

Ustawienie
opdznienia



HRH-6 | Automat do nadzoru poziomu cieczy (5 pozioméw), stopierr ochrony obudowy IP65

Schemat podtaczenia HRH-6
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*Napiecie zasilania podfagczone jest w przypadku HRH-6/DC pod zaciski +Un i - Un.
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Urzadzenie nadzoruje poziom cieczy przewodzacej w zbiornikach za pomoca 6-ciu sond lub jednej 6-cio krotnej sondy. W przypadku zastosowania zbiornika z
materiatu przewodzacego, moze by¢ zbiornik wykorzystany jako sonda C.
W przypadku zasilania 12.. 24 V DC wspdlna sonda podfaczona jest do bieguna ujemnego zasilacza (np. szkieletu wozu strazackiego).

Przy zasilaniu 230 V AC obwody sa galwanicznie odseparowane od sieci.

Urzadzenie sterowane jest z 3-poziomowego przetacznika PUMP UP / OFF / PUMP DOWN (dopompowanie / wyt. / odpompowanie). Po wtaczeniu pozycji PUMP
UP (dopompowanie) lub PUMP DOWN (odpompowanie) swieci zawsze czerwona dioda LED1 i ponadto jeszcze LED2.. LED6 wg aktualnej wysokosci poziomu
cieczy. Przekaznik wyjsciowy ma 2 wybieralne funkcje. Ustawienia wymaganej funkcji dokonujemy faczka (jumperem) na gtéwnej ptycie HRH-6.

Funkcja 1: (do wykorzystania w wozach strazackich) jumper jest wpiety. W przypadku DOPOMPOWANIA zbiornika po osiggnieciu poziomu L5 zalgczy na state
styk przekaznika, ktory steruje np. akustyczna sygnalizacjg - informuje o prawie petnym zbiorniku.

Funkcja 2: (do utrzymywania poziomu cieczy) jumper jest usuniety. W przypadku napetniania zbiornika przekaznik wyjsciowy sterujacy pompa jest wiaczony,
dopdki poziom cieczy nie osiggnie poziomu L5. Po czym przekaznik roztaczy i ponownie zatgczy po spadku poziomu cieczy pod L1. W przypadku ODPOMPO-
WANIA zbiornika przekaznik jest wtaczony, dopoki poziom cieczy nie spadnie pod poziom L1. Nastepnie przekaznik roztgczy i ponownie zatgczy do momentu
osiagniecia poziomu L5.

W celu eliminacji migania LED, wynikajacego z czestych zmian poziomu cieczy, mozna op6zni¢ reakcje sond (ustawienie opdznienia 1.. 10 s). Czuto$¢ sond
mozna ustawic zg. z przewodzeniem nadzorowanej cieczy (w zaleznosci od rezystancji cieczy).

125

NNOIZOd - 92>10zpeu Djluzeyszid



	Katalog_rele_part1_PL
	Katalog_rele_part2_PL
	Katalog_rele_part3_PL

