PTRM-216TP, PTRM-216KP | Wielofunkcyjny przekaznik czasowy
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PTRM-216TP/UNI: 8595188176033
PTRM-216KP/UNI: 8595188176026

Dane techniczne PTRM-216TP PTRM-216KP
Zasilanie

Zaciski napiecia zasilania: 2,10

Napiecie zasilania: AC/DC 12 - 240V (AC 50 - 60Hz)

Pobér mocy (maks.): 25VA/15W

Tol. napieca zasilania: +10 %

Sygnalizacja zadziatania: zielona dioda LED
Obwéd czasowy

llos¢ funkgji: 10

50 ms - 30 dni

przetaczniki obrotowe i potencjometry

Zakresy czasowe:
Ustawienie czasu:
Doktadnos¢ ust. czasu:* 5 % - przy mechanicznym ustawieniu
Rozbieznos¢ powtdrzen: 0.2 % - stabilnos¢ wartosci ustawionej

Wspétczynnik temperatury: 0.01% / °C, wartos¢ podstawowa = 20 °C

Wyjscie

Styk wyjsciowy: 2x przetaczny (AgNi)
Prad znamionowy: 16 A/ACT

Moc faczeniowa: 4000VA / AC1,384W / DC
Napigcie znamionowe: 250V AC/ 24V DC
Moc rozproszona wyjscia maks.: 24W

Sygnalizacja zadziatania: wielofunkcyjna czerwona dioda LED

Trwatos¢ mechaniczna: 10 000 000 operacji
Trwatosc taczeniowa (AC1): 50 000 operacji
Sterowanie

Piny sterujace: 5(2)-6

Dlugos¢ impulsu sterujacego: min. 25 ms / maks. nieograniczona

Czas odnowienia: maks. 150 ms

Pozostate dane

Temperatura pracy: -20 .. +55°C
Temperatura przechowywania: -30..+70°C
Wytrzymato$¢ dielektryczna:
zasilanie - wyjscie 1 (1, 3, 4) 2.5kVAC
zasilanie - wyjscie 2 (8,9, 11) 2.5kV AC
wyjscie 1 - wyjscie 2 2.5kV AC
Pozycja robocza: dowolna

Montaz: do trzonu (11 pin6w)

Stopien ochrony obudowy: P40 od strony panelu przedniego
Kategoria przepieciowa:

dla napiecia zasilania

12-150V AC/DC 1.

dla napiecia zasilania

150-240V AC/DC 1I.

Stopien zanieczyszczenia: 2
Rozmiary: 48 x48 x 79 mm 48 x 48 x 89 mm
Waga: Mg 1089

Zgodnos¢ z normami: EN 61812-1

* dla regulowanego op6znienia <100ms obowigzuje odchylenie czasu + 10ms

Funkcje

Opis funkgji na stronie 25.

wielofunkcyjny przekaznik czasowy do uniwersalnego wykorzystania
w automatyce, sterowaniu oraz regulacji, lub w instalacjach domowych
mozliwo$¢ wyboru urzadzenia sterujgcego w celu dostrajania zakresu czasu:
PTRM-216KP — pokretto, do fatwej obstugi bez koniecznosci uzycia narzedzi
PTRM-216TP - tarcza, do mozliwosci zastosowania plombowanej ostony
wszystkie funkcje inicjowane napieciem zasilajacym, z wyjatkiem
funkcji migacza, moga wykorzysta¢ wejscie sterujace do thumienia
opdznienia (pauza)

wybor trybu przekaznika — zgodnie z ustawiong funkcja, zatagczone na
state, roztaczona na state, zataczanie drugiego przekaznika zgodnie z
napieciem zasilania

uniwersalne napiecie zasilania AC/DC 12 - 240 V

ustawialny czas od 50 ms do 30 dni podzielony jest na 10 zakresow:
(50ms-0.55/01s-1s/1s-10s/0.1 min-1min/1 min-10min/
0.1 godz.- 1 godz./ 1 godz.- 10 godz./ 0.1 dnia - 1 dzier / 1 dzien -

10 dni/ 3 dni - 30 dni)

styk wyjsciowy: 2x przetaczny 16 A

wielofunkcyjna czerwona dioda LED miga lub $wieci w zaleznosci od
stanu pracy

Opis urzadzenia

Wybér trybu przekaznika
Sygnalizacja zasilania

Sygnalizacja wyjscia 1
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(PTRM-216KP: pokretto,
PTRM-216TP: tarcza)

Ustawienie czasu

Sygnalizacja wyjscia 2 I
Ustawienie funkcji !

Schemat podtaczenia  Sygnalizacja stanu pracy
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Drugi przekaznik zataczy zgodnie z napieciem zasilania.
Pierwszy przekaznik zataczy wg funkgji (a-j) ustawionej trymerem FUNC.
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Funkcje

a. Opozniony start
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania rozpoczyna sie odliczanie opdznienia czasu T. Po

uptywie czasu przekaznik zataczy, stan ten trwa do momentu odtaczenia napiecia zasi-
lajacego.

Opdzniony start z powstrzymaniem opéznienia
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Jesli styk sterujacy jest zwarty i nastepnie podtgczone zostaje napiecie zasilajace, prze-
kaznik jest roztaczony, odliczanie czasu rozpocznie sie dopiero po roztaczeniu styku ste-
rujacego. Po uptywie czasu przekaznik zataczy.

Jedli styk sterujacy jest zwarty w trakcie odliczania czasu, odliczanie zostaje przerwane,
wraca po roztaczeniu styku sterujgcego.

b. Opdzniony powrot
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania przekaznik zataczy i rozpoczyna sie odliczanie op6z-

nienia czasu T. Po uptywie czasu przekaznik roztaczy, stan ten trwa do momentu odtacze-
nia napiecia zasilajgcego.

Opoézniony powrét z powstrzymaniem opéznienia
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Jedli styk sterujacy jest zwarty, po czym podigczone zostaje napiecie zasilajace, przekaz-
nik zataczy, odliczanie czasu rozpoczyna sie po roztaczeniu styku sterujacego. Po uptywie
czasu odliczania przekaznik roztaczy.

Jesli styk sterujacy jest zwarty w trakcie odliczania czasu, odliczanie zostaje przerwane,
wraca po roztgczeniu styku sterujacego.

c. Praca cykliczna rozpoczynajaca sie od impulsu
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania przekaznik zataczy i rozpoczyna sie opdznienie cza-
su T. Po uptywie czasu przekaznik roztaczy i ponownie rozpoczyna sie odliczanie op6z-
nienia czasu T. Po uptywie czasu odliczania przekaznik ponownie zataczy, sekwencja po-
wtarzana jest do momentu odtgczenia napiecia zasilania. Jesli styk sterujacy jest zwarty w
trakcie odliczania czasu, nie ma to wptywu na funkcje cykliczng przekaznika.

Praca cykliczna rozpoczynajaca sie od przerwy
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Jesli styk sterujacy jest zwarty, po czym podtaczone zostaje napiecie zasilajace, praca cy-
kliczna rozpoczyna sie od przerwy (przekaznik jest roztaczony).

Jedli styk sterujacy jest zwarty w trakcie odliczania czasu, nie ma to wptywu na funkcje
cykliczng przekaznika.

d. Przekaznik impulsowy

f. Opézniony powrdt po zwarciu styku sterujgcego
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania przekaznik jest roztaczony. Jesli styk sterujacy jest
zwarty, przekaznik zataczy i rozpocznie sie odliczanie czasu opéznienia T. Po zakorczeniu

odliczania czasu przekaznik roztaczy.
Zwarcie styku sterujagcego w trakcie odliczania czasu jest ignorowane.

g. Opdzniony powrdt po zwarciu styku sterujgcego - odnawialny
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania przekaznik jest roztaczony. Jesli styk sterujacy jest
zwarty, przekaznik zataczy i rozpocznie sie odliczanie czasu opoéznienia T. Po zakonczeniu
odliczania czasu przekaznik roztaczy.

Zwarcie styku sterujgcego w trakcie odliczania czasu uruchomi nowe odliczanie czasu
opdznienia T - czas zataczenia przekaznika zostaje przez to wydtuzony.

h. Generator impulsow 0.5s
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania rozpoczyna sie opdznienie czasu T. Po zakoriczeniu
odliczania czasu przekaznik zataczy na okreslony czas (0.5s).

Generator impulsu 0.5s z powstrzymaniem opéznienia
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Po doprowadzeniu napigcia zasilania rozpoczyna sie odliczanie czasu opéznienia T. Zwar-
cie styku sterujgcego w trakcie odliczania czasu powoduje powstrzymanie odliczania. Po
rozwarciu styku sterujacego zakonczony zostaje przedziat czasu, przekaznik zataczy na
ustawiony czas (0.5s).

i. Op6zniony powrot po zwarciu i rozwarciu styku sterujagcego
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania przekaznik jest roztaczony. Jesli styk sterujacy jest
zwarty, przekaznik zataczy i rozpocznie sie odliczanie czasu opéznienia T. Po zakoriczeniu
odliczania czasu przekaznik roztaczy. Rozwarcie styku sterujacego spowoduje ponowne
zatgczenie przekaznika i rozpocznie sie odliczanie czasu opdznienia T. Po zakorczeniu
odliczania czasu przekaznik roztaczy. Jesli styk sterujacy jest rozwarty w trakcie odliczania
czasu, przekaznik pozostaje zataczony na czas T2. Po zakoriczeniu odliczania czasu prze-
kaznik roztaczy. Kolejna zmiana stanu pracy styku sterujgcego w trakcie odliczania czasu
jestignorowana.

j. Opo6zniony start po zwarciu oraz opdzniony powrot po rozwarciu styku

sterujacego
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania przekaznik jest roztaczony. Jesli styk sterujacy jest
zwarty, przekaznik zataczy. Po rozwarciu styku sterujacego stan pracy nie ulega zmianie.
Ponowne zwarcie styku sterujgcego roztaczy przekaznik. Kazde nastepne zwarcie styku
sterujgcego przekaznika powoduje zmiane stanu pracy.

e. Opo6zniony powroét po rozwarciu styku sterujacego z
natychmiastowym zatgczeniem wyjscia
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania przekaznik jest roztaczony. Jesli styk sterujacy jest
zwarty, przekaznik zatgczy. Po rozwarciu styku sterujacego rozpocznie sie odliczanie cza-
su opoznienia T. Po zakonczeniu odliczania przekaznik roztaczy.
Jesli styk sterujacy jest zwarty w trakcie odliczania czasu, czas sie zresetuje, przekaznik
pozostaje zataczony. Po rozwarciu styku sterujacego rozpocznie sie ponowne odliczanie
czasu opodznienia T, a po jego zakoniczeniu przekaznik roztaczy.
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Po doprowadzeniu napiecia zasilania przekaznik jest roztaczony. Jesli styk sterujacy jest
zwarty, rozpocznie sie odliczanie czasu opéznienia T. Po zakonczeniu odliczania czasu
przekaznik roztaczy. Rozwarcie styku sterujgcego powoduje ponowne odliczanie czasu
opodznienia T. Po zakonczeniu odliczania czasu przekaznik roztgczy. Jesli styk sterujacy jest
rozwarty w trakcie odliczania czasu, po zakoriczeniu odliczania czasu przekaznik zataczy
a po uptywie nowego czasu opodznienia T roztaczy. Kolejna zmiana stanu pracy styku ste-
rujacego w trakcie odliczania czasu jest ignorowana.



